To Tpqpo IIinpogopwkic Tov Anpokprreiov IMavemotnuiov Opakng
(AII®) ovuppetéyel otv AEO® 2025 pe exBépata and to Oecpobetnuéva epyactnpilo
AAnAenidopaong AvOpomov pe Mnyavég (AMA) kot [Iponyuévov Exmodevtikodv
Teyxvoroyiov kot Epappoyov Kivnrtov Xvokevov (AETMA), kot v €peuvnTiKn opdda
Mnyovikng Mabnong kot Opaong (MLYV Research Group):

Epyootnpro Alinieriopoonc AvOpdmov ne Mnyovéc (AMA)

1. Kwovopevo Popnot EComhopéva pe Bpayioves yio Avtévopo Xvvepyotiko
Tpoyo (Teyvoroyia Emoéirog IN'empyiog Apneiovoyv - T.E.T'E.A.)
AvAnTuEn £vOG KOVOTOLOL QUTOVOLOV GLGTHIATOG Yo PEATIOTN GuvEPYaGio LG
opdoag dvo tpoynratwv pourodt. To RB-Vogui g etaipeiog Robotnik (emoééio
poumdT) mov dabétel TavkateLOVVTIKOVS TPOoYOLG, arcOntipec LiDAR yio v
HETPMOT NG AmOCTOCNG KOl Y10 TNV YOPTOYPAPN O TOL YMPOv, Kauepa Padovg,
poumotikd Ppoayiova g Kinova 7 Babumv elevbepiog Kot cuoKEVEG GVVOEOC OE
acOpUATO O1KTLO. XTOYOG TOV O EVIOMICUOG TV GTOPVAIDV GE OUTEADVA KOl TO
KOY1u6 tovg pe t Pondea tov MHKOZY (motevtapiopévov amd to epyactiplo
epyoreiov). To RB-Eken ¢ i0wg etoapeiog (poumdt Ponbdoc) eivar éva
TeTpaKivnto Oynua tov dbétel arcOntpeg LiIDAR, kdpepa BdBovg, Eva Bpayiova
6 PBobuav erevbepiog (UR-10e) g etaipeiog Universal Robots yia yeipiopod
OVTIKEWUEVOV KOl GUOKEVEG GUVOESTG 6€ acVppato diktvo. O porog Tov givatl va
aKOAOVOEL TO eMOEEI0 POUTTOT KOl VO LETOPEPEL TOL KOUUEVO CTAPVALD, (OPEALLLO
eoptio 300 kiAd). Ta 00V0 POUTOT GLVEPYUTIKA HUTOPOVV VO XpNGLHLoToInHovV Kot
o€ GALEC epyaoieg TOV APOPOVV AUTEADVES KO AYPOTIKES EPYACIES YEVIKOTEPOL.

2. AvOpomoedéc Popnét PEPPER

To poundét Pepper eivoar éva mpoypoppatilOpevo avOpomoedés poumoT yio
KOW®VIKT aAANAETiOpaon e avBpdmovs. Avayvopilel Tpocwma, avTikeipeva Kot
Baocwd avOpamiva cuvorsOnuata. Atabéter ToAlovg Pabuoig elevbepiag kot Eva
mAN00G amd oeONTAPEG TOL TOL EMTPEMOVV THV AVTOVOUN Kivnon tov. ‘Eyet
ypnowonomBel oto mhaico tov mpoypdupatog «Kowovikd Popmét g
Epyaieia otnv Ewvw) Exnaidgvon, KOIPO3E» ywo v aAAnienidopacn kot
LEAETT) TNG CLUTEPLPOPAS TOOLDV LE EOKES avayKes. Mmopel va ypnoipomombei
o€ Tapa TOAAEG AALEC EPOPUOYES OTTMG T.Y. OTNV EKTOIOELOT Y10 TNV VIOGTHPIEN
TOV O1046KOVTA, GE TOPOVCLAGELS GE YMPOLS ekBEGEMV, o€ EEVOSOYEIKES LOVADES
TNV LIOSOYN Kot TNV EELANPETNON TEAUTAOV, KTA.

3. Hoivpeowko Bivreo-Ilapovoiaon



Teyvoroyia Emoéirog I'swpyiog Apnehovov (T.E.I'E.A.). Bivteo enideigng
OQLTOVOLLOV TPVYOV GTOV AUTEAGVA 0td T VO GuvePYaTiKd poundt RB-Vogui kat
RB-Eken.

Epyootipwo Iponypéveov Exmowdsvtik@v Teyvoloyiov kol E@appoyov Kivntov
Yvokev@v (AETMA)

1. MetaCivicEdu - Revolutionizing Civic Education through Metaverse
Technologies

[Mpotapyikog pag otdyog tov Epyov (Erasmus KA220 —IKY) eivain feltioon g
OMOTEAECUOTIKOTNTAG TNG Oy®wYNg Tov  moAitn. Evdvvaudvoviag Ttovg
eKTadEVTIKOVG e texvoroyieg XR, tovg e£omhilovpe MOTE Vo KAAMEPYHGOLY TIG
YVOOELG, TIG TEMOONCELS KOl TIC CUUTEPLUPOPES TOV VEAPDOV HoONT®OV oL €ivor
OTOPOiTNTEG YO TNV EVEPYO GULUUETOYN OTO KOWE KOl TOV OVTIKTLUTO OTNV
KowotnTOo.
To AETMA £&yet avaAdfel Tnv avantuén Kot Epop oy KOUVOTOUMV EKTOUOEVTIKAOV
epyoreiov Paciopévov oto Metaverse kot v Ewkovikn [paypoatikotnta (VR) pe
oTOY0 TNV KAAAEPYELD EVEPYDV TOMTOV Yoo LodNTEG TPTOPAOG EKTTaidgvoNG,.
Ta exnoadevtikd mepiPdirovia emitpémovy v avdntuén XR-gumlovticpévov
EKTTOOEVTIKMV GEVOPI®V. LT TAOIGI0 TOV TPOYPAUUATOS ONoVPYHONKE avoryTd
amofeplo oevopiov pddnong, ocviroyn kot O01dBeon XR-gumlovticpévev
EKTTOOEVTIKOV oevapimv, KoODS Kol ETUOPPOON eKTodeLTIK®OV og Kompo,
EXAGOa wor Iphavdio yw TN ovv-onuovpyic kot a&lomoinon  yneuKov
HLaONGLOKAOV EUTEIPIDOV TTOV EVIGYVOVV T1| GUUUETOYIKOTNTA, TN CLVEPYACTO KOl TNV
KPLTIKT) OKEY.
10 mepintepo mapabdéTovpe
a. Pivteo mapovsioong TOL £PYOV KO TOV TAPOTOTUTOV  EKOVIKDOV
EKTTOOEVTIKMOV KOCU®V TOL VAOTOMONKAYV,
b. dpeon npocPaon OTOVG ELKOVIKOVUG KOGpHOVg
010 metaverse pécw tablet kon PC

2. «Aiwén Hiektpovikov Eykinpatog Akaonpio ¥Ynewokov Aggrottov»
Kowotépa epappoyn yia v avamtuén yvocewv, 0e&l0THTOV KOl TPOGTAGIN TMV
pontodv oto Atadiktvo pe maryviol eikovikng mpaypatikdtnrag (Virtual Reality)
v pobntég nukuov 13 — 18 etdv, 6mov ot puabntég eite pe ypnon yvolov
ewovikng mpaypatikdémrog site puéow PC, pmopodv va eupvbiotovv oty
Axadnuioc Pnelaxkov Agglotmtov, va Abdcovv ypipovg pe ™ Ponbeia Tov
[Mpocomikod Pnorokod Exkmadevt) g Alwéng, va EeKAEdOOOVY KPLEEG
TEPLOYES KO VAL KOTAPEPOLY Vo amoPoltioovy AapBdvovtag to Iltuyio Tovg amd
v Akaonpio .

H ovykexpyévn viomoinon amotelel To amoTtéAeca TNG EMIONUNG GLVEPYOGIOG
¢ opddog Atwéng HAiextpovikov EykAnuatog EALGS0C, pe to Ogopobetnuévo
Epyootm)pio AETMA Lab kon  tov  @ountov  tov Metantuyoxov IMT
Msc (Teyvoloyieg Epupodione & Kawvotopiog omnv Exraidevon kot 1o Xyxediocpud
[Toyviordv) tov Tunuatog ITAnpogopikng tov AII® pe okomd v avdmTuén




YVOGE®MY KOl O£E10TNTOV TOV HOONTOV ylol TV avVoyvOPLoT Kol OVTILETMOTION
TOPAPATIKOV COUTEPIPEPWV GTO AladTKTVO.

Y10 mepintepo mapobiTovpe apeon npécPfacn 6ToVg YOPOVS TS AKadNpicg
puéow tablet kon PC.

Epgovntikn Opada Mnyovikine Madnong ko opacnc (MLV)

1. IToivpeowkd Bivreo-Ilapovoiaoceig

MLYV Research Group. [Tapovcioon g epeuvnTIKNG OLAd0S UNYOVIKAG LbBnong
ka1 6paong tov Tunpotog [TAnpoeopikng tov AIIO.

OPTIMAR-Vi4dM. Avtopoatonoinon ontikng SAoyng Lopudpvey TAokidiov,
pe avamntuln OAMV TV EMPEPOLS OTOPUITNTOV VITOCLOTNUATOV KOl TNV
OAOKANPMOT] TOVG GE £VOL TTPONYLEVO AOYICUIKO UNYOVIKIG OPOONG Y10 EVTOTIGUO
Kot oviyveuon S1opOp®V TOOTIKAOV YOPUKTIPICTIKOV HOPUAPIVOV TAUKIOI®OV, e
oTOYO TNV OVTOUOTOTOINGT TNG O1001KAGT0G OIHAOYNG TOVS KT YOPLOTOiNGT TOVG
o€ TPeic ToLOTNTES, e XPNON Plounyovikod pourotikov Bpayiova, eE0TAMGUEVOD
ue KatdAinio dipo.

ThermaBot-VI4MC. Poumotikny Empntivoon Mapudpiveov ITAakov pe yprion
Evepyovg Oeppoypaoioc. To cvotua mpaypotomoleital pe ypnorn POUTOTIKOD
Bpaylova  pe  KOTAAANAOL  OYEOCUEVO  OKPO-KEQPOAN  empnTivoong,
KaBodNyoOHevoL amd AOYIGHIKO TEXYNTNG OPOONG TO OTO10 aviyveDEL ALTOULOTO
EMUPOVEIOKES POYUES KOl OCLVEXELES GE TAOKIOW HOPUAPOV, OTO EKOVES TNG
mAGkoc amd Oeppukn kdpepa kol Kabdg n mAdko Bepuaivetor texynmtd (evepyn

Bepuoypoapia).
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